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8x8

licao Dindmica

O Pandur Dynamic Driving
Simulator, é um sistema de simulacao

tualmente, os elevados niveis
de formacao e treino necessa-

virtual, materializado num simulador rios, a par dos dispendiosos
de conducdo dinamica da VBR R B e
g : que caraterizam os sistemas de
8x8 PANDUR, com a finalidade : armas atuais, reforcam a necessidade de utiliza-
de aumentar a rentabilidade da ¢do de sistemas de modelacdo e simulacdo, que
r - ol sl 1y i permitam a obtencao de conhecimentos basea-
fOfmaCaO e do treino, minimizando dos num enquadramento tdo real quanto possi-
os custos de utilizacao dos el

5 . 5 De modo a satisfazer as necessidades do Exér-
equamentos reais e reduzindo o i cito, o simulador dindmico de conducdo para as
risco de acidentes { viaturas VBR 8x8 PANDUR, a par de outros simu-

ladores jd em uso por este ramo das Forgas Ar-

Texto : Divisio de Recursos do Estado-Maior do Exército i madas, surge com um conjunto de carateristicas



gerais Gnicas, que permitem otimizar a formagao
inicial, manutencao das qualificacOes e o treino
operacional.

O Pandur Dynamic Driving Simulator (PDDS)
é um projeto desenvolvido no dmbito do adita-
mento ao contrato de contrapartidas de aquisicao
das VBR 8x8 PANDUR, assinado a 26 de setembro
de 2014, na medida “VII-01 - Simulador de Con-
ducgao Dinamica da VBR 8x8 PANDUR” - PDDS,
tendo sido financiado pela empresa General Dy-
namics European Land Systems-Steyr (GDELS-
-Steyr) como prestador de contrapartidas, sendo
o seu Point of Contact (POC) a empresa General
Commercial Services (GCS). A entidade nacional
beneficidria do projeto é a EMPORDEF - Tecno-
logias de Informacdo, S.A. (ETI). O Exército po-
dera, assim, fruir deste simulador sem encargos
financeiros significativos, no que tange o seu de-
senvolvimento.

Constituicdo do Sistema

Este simulador é uma réplica do posto de con-
ducao da VBR 8x8 PANDUR e é constituido por
seis subsistemas principais, nomeadamente:

- Software de Simulacao, simula a cinematica
e os sistemas da VBR PANDUR; é o mddulo cen-
tral do simulador;

- Sistema Visual, simula o ambiente geografico
e 0s cendrios visuais (incluindo visdo noturna);

- Cabine, é uma réplica do posto de condugao
da PANDUR;

- Sistema de som, simula 0 ambiente sonoro
externo e interno, assim como a intercomunica-
¢ao com a estac¢ao do instrutor;

- Sistema de movimento (plataforma de mo-
vimento), simula os movimentos percecionados
no interior da viatura durante a sua operacdo;

- Estacao do instrutor, local onde se situa o
instrutor, que interage com o simulador.

Desenvolvimento do projeto

O Exército manifestou o seu interesse, no de-
senvolvimento deste simulador, a 14 de outubro
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de 2013 - projeto que apenas se iniciou a 18 de
dezembro de 2014.

Por Despacho do CEME, de 18 de fevereiro de
2015, foi criado um Grupo de Trabalho multidisci-
plinar para a operacionalizagio deste projeto, de
efetivo varidvel consoante a especificidade que
estivesse a ser tratada, constituido por elemen-
tos do CID, da Academia Militar, do Comando da
Logistica, da Direcao de Comunicacdes e Siste-
mas de Informacdo, da Brigada de Intervencdo,
do Regimento de Infantaria n© 13 (RI13), do Re-
gimento de Infantaria n© 14 e do Regimento de
Cavalaria n© 6 (RCé).

No inicio de 2015, foi criado um Steering Bo-
ard (SB), com a funcao primadria de coordenar as
atividades de todas as entidades envolvidas no
desenvolvimento do projeto. Este SB, constitui-
do por elementos da GDELS-Steyr, da GCS, daETI
e do Exército, Dire¢do de Material e Transportes
(DMT), RI13, Centro de Informagdo Geoespacial
do Exército (CIGeoE), DIE e Dire¢do de Formagao
(DF), contou com a presenca de um observador
do Ministério da Defesa Nacional.

Foram constituidos trés subgrupos base per-
manentes, para desenvolvimento especifico de
assuntos:

- Simulator Room Sub-Group, para a adaptacio
de instalagdes no RI13 para receber o simulador;

- Geographical Data Sub-Group, relativo a in-
formacao geografica do médulo visual do simu-
lador;

- Acceptance Monitoring Sub-Group, para o
procedimento de aceitacao do PDDS pelo Exército.

Formacao

Os sistemas de modelacao e simulacio re-
tratam o todo ou parte dos sistemas de armas
e respetivo comando e controlo, induzindo os
formandos a responder como no sistema real,
promovendo desta forma a aquisicdo de conhe-
cimentos, pericias e atitudes indispensaveis ao
bom desempenho das suas fungdes.

Ap0s rececao dos manuais de manutencao e
de operagao do sistema, assim como, dos referen-

ciais dos cursos de manutengao e de operacao do
PDDS, enviados pela ETI e aprovados pelo Exérci-
to, tiveram lugar as seguintes agoes de formagao:

- Manuten¢ao do Sistema de Treino do PDDS,
para militares da DMT;

- Operacdo do Sistema de Treino PDDS, para
militares do RI13.

- Edigdo de Bases de Dados Visuais, para o CI-
GeoE. Esta formacdo visa tornar o Exército au-
ténomo na cria¢do e inser¢do de bases de dados
digitais do terreno, ndo sé neste simulador, mas
também em qualquer outro que se baseie nos
mesmos principios, como é o caso do Simulador
Virtual de Observacdo Avancada INFRONT 3D.
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As formacoes referidas anteriormente encon-
tram-se em processo de replicacao na DF, no sen-
tido de poderem ser ministradas futuramente,
de um modo auténomo, pelo Exército.

A referida direcao, iniciou o processo de revi-
sao dos atuais referenciais de curso, designada-
mente ao nivel dos cursos de Chefe de Viatura e
de Condutor, no sentido de incluirem a utiliza-
¢ao deste simulador antes do treino real de con-
ducao nas viaturas PANDUR.

O Comando das Forcas Terrestres ird proce-
der a revisao dos planos de treino e dos planos
de manutencao e aperfeicoamento das valéncias
PANDUR. ~————eezes
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